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Oscillatore ad 1 g.d.l.:
Oscillazioni libere: moto non smorzato, moto smorzato;
Oscillazioni forzate: risposta a forzante periodica, risonanza, 
risposta ad un moto impresso alla base (forzante sismica). 
Spettri di risposta elastica di un terremoto e della normativa 
italiana. 

Sistemi  a  più g.d.l.:
Oscillazioni libere: moto  non  smorzato, modi propri;
Oscillazioni forzare: risposta alla eccitazione sismica 
mediante analisi modale. 
Cenni di analisi spettrale.
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Perché i sistemi oscillano

















Nota esplicativa per verificare che la forma esponenziale di fine pg.8 coincide con 
la forma trigonometrica di inizio pg.9
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la forma trigonometrica di inizio pg.9

































• introduzione alla analisi spettrale
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Matrice modale























In realtà la situazione è complicata

Il modello di smorzamento proporzionale permette di trattare abbastanza bene i casi reali



Le pagine con fondo fucsia vertono sulla analisi dei sistemi a 
molti gdl nel dominio delle frequenze





chiama quasi-periodica (a 2 componenti)
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ωn  diviene la variabile continua ω ed il ∆ω diviene il dω



frequenze  attorno  ai valori





















Prova su un telaio shear-type a 3 livelli che la “massa partecipante”
è invariante rispetto alla normalizzazione degli autovettori





Buon lavoro a tutti !!!!


