OBIETTIVO

1. COMPORTAMENTO DINAMICO, 
ELASTICO ED INELASTICO, 
DI SISTEMI AD UNO O PIU’ GRADI DI LIBERTA’

2. CARATTERIZZAZIONE DEL MOTO SISMICO

3. NORMATIVA ITALIANA: 

· SPETTRI DI RISPOSTA ELASTICA E DI PROGETTO

· PROCEDURE DI ANALISI STRUTTURALE LINEARI E NON LINEARI

4. ANALISI DI UN EDIFICIO IRREGOLARE IN PIANTA 
ED IN ELEVAZIONE

OSCILLATORE ELEMENTARE
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Equazione del moto
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di dissipazione viscosa
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di richiamo elastico
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LO SMORZAMENTO
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oscillazioni di modelli in :

(a) alluminio; (b) plexiglass

ESEMPI DI SEMPLICI STRUTTURE
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Pensilina del Macuto-Sheraton 

vicino Caracas (Venezuela)
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Serbatoio soprelevato 

vicino l’aereoporto Valdivia (Cile)

Risposta del sistema
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1. Vibrazioni libere non smorzate
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2. Vibrazioni libere smorzate
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3. Vibrazioni forzate per forzante sinusoidale
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Fattore di amplificazione o magnificazione
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4. Vibrazioni forzate per impulso unitario

Funzione gradino unitario
Funzione impulso unitario 

(unit step)
(delta di Dirac)
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Condizioni iniziali
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Risposta del sistema
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5. Vibrazioni forzate per forzante qualsiasi
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Risposta all’istante t per un impulso 
[image: image37.wmf]()

fd

tt

 verificatosi all’istante 
[image: image38.wmf]t



[image: image39.wmf]{

}

(

)

()

()exp()sen()

d

d

f

dutttd

m

t

xwtwtt

w

=---


Risposta all’istante t dovuta agli infiniti impulsi verificatisi nell’intervallo 
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Il precedente prende il nome di integrale di convoluzione o di Duhamel, e rappresenta la risposta del sistema per condizioni iniziali nulle.

Per condizioni iniziali non omogenee la risposta del sistema è
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Oscillatore soggetto ad input sismico
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Spostamento del suolo

Spostamento
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relativo dell’oscillatore

Spostamento
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assoluto dell’oscillatore
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Per condizioni iniziali omogenee
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· Integrazione al passo

La funzione accelerazione al suolo 
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 registrati in istanti discreti
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Per determinare la risposta si divide l’asse temporale in intervalli 
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 di ampiezza costante e si suppone 
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Spettri di risposta

Si definisce Spettro un diagramma che descrive la distribuzione di una grandezza rispetto ad un’altra

In dinamica delle strutture si definisce Spettro di risposta il diagramma del massimo spostamento (velocità o accelerazione) in funzione del periodo

Spostamento spettrale
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Pseudo-velocità spettrale

Trascurando la dissipazione e la forzante
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Energia cinetica
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En. elastica di deform.
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Pseudo-accelerazione spettrale
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· Spettri di risposta per input sismico sinusoidale
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· Spettri di risposta per input sismico sinusoidale
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